Zeitplan

Sonntag, 16.06.2019

09:30 Uhr

11:00 Uhr

14:00 Uhr

BegriRung und Einfihrung in die FOUNT2-Ubung
Prof. Dr. Leonhard Reindl, Universitat Freiburg
Prof. Dr.-Ing. Ompe Aimé Mudimu, TH Kéin
Pressestatements und Fotoaufnahmen
Funktionsdemonstration des FOUNT?-Systems

Besichtigung der Einsatzstelle
Beginn des Ubungsdurchgangs

Gemeinsames Grillen

Nachbesprechung mit den Einsatzkraften

Kurzfristige Anderungen im Programm sind aus organisatorischen Griin-
den vorbehalten.
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Ubungsgelande

Die Realubung findet auf dem Gelande der ehemaligen Neckartalkaserne
in Mosbach statt, auf dem sich heute das Training Center Retten und Hel-
fen (TCRH) befindet. Hier betreibt der Bundesverband Rettungshunde e.V.
(BRH) seit 2015 auf insgesamt 270.000 m? ein Ausbildungs- und Schu-
lungszentrum fur Organisationen im Katastrophenschutz.

Legende
Besucherparkplatze

Gastebereich

Abbildung 6: Karte des Ubungsgelandes
TH Kéln 2019 / Karte: OpenStreetMap
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Diese Zuordnung ist das Ergebnis der Implementierung des FOUNT?-Sys-
tems in die Fuhrungsorganisation, welche unter Einbeziehung der Endan-
wender am IRG entwickelt und im Rahmen einer Planspieliibung im Mai
2018 am Beispiel des Einsatzszenarios ,Gasexplosion in einem Mehrfami-
lienhaus' getestet wurde (Abbildung 3, Abbildung 4).

Abbildung 3: Planspielplatte mit Trimmerhaus-Modell
TH Kéin 2018

Abbildung 4: Planspielplatte mit Teilnehmern
TH Kdin 2018

Projektpartner

Technology
Arts Sciences

TH Kéln

Das Institut fiir Rettungsingenieurwesen und Gefahrenabwehr der TH K&In
iibernimmt im Projekt FOUNT?, neben der Organisation, Durchfiihrung und Aus-
wertung der Realibung, die Ermittlung der Anforderungen der Endanwender,
die Entwicklung realitétsnaher Einsatzszenarien sowie einer Implementierung
des FOUNT2-Systems in die Fuhrungsorganisation bei Gebaudeeinstiirzen, die
Durchfiihrung einer Planspieliibung im Labormalstab sowie die Entwicklung ei-
nes Schulungskonzeptes.

UNI

Systems

L ]
Qoiae_ >ﬂ m Intaligent

FREIBURG

Mikros

Die Albert-Ludwigs-Universitat Freiburg ist mit zwei Instituten am Projekt
FOUNT? beteiligt. Der Lehrstuhl fur elektrische Mess- und Priifverfahren
(EMP) des Instituts fur Mikrosystemtechnik (IMTEK) tibernimmt, neben der Pro-
jektkoordination, die Entwicklung eines optimierten Leichtbaus der Bioradaran-
tennen, eines gewichtsoptimierten Bioradarmoduls sowie optimierter Radarsig-
nalverarbeitungsalgorithmen. Zu den Aufgaben der Arbeitsgruppe fiir Auto-
nome Intelligente Systeme (AIS) des Instituts fur Informatik gehéren die Ober-
flachenrekonstruktion des Trummerfelds, die Landeplatzerkennung sowie das
teilautonome Fliegen.

OTl-

Die Ostbayerische Technische Hochschule Regensburg (OTH Regensburg)
ist mit ihrem Sensorik-Applikationszentrum (SappZ) als Projektpartner betei-
ligt. Zu den Aufgaben des SappZ gehoren die Entwicklung der Flugsteuerung,
der Positionsregelung sowie die Implementierung von MaRnahmen zur Ausfall-
sicherheit, um einen maglichst hohen Sicherheitsstandard zu gewahrleisten.

OSTBAYERISCHE
TECHNISCHE HOCHSCHULE
REGENSBURG
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Das neuentwickelte UAV ist mit einer Landeplatzerkennung und einem Bi-
oradar ausgestattet. Es besteht aus einer Leichtbauranmenkonstruktion
mit einem dreibeinigen Landegestell. Die Steuerung des UAV ist redun-
dant ausgefihrt und verfugt tber eine automatische Umschaltung beim
Ausfall einzelner Komponenten. Der Flugbetrieb des UAV erfolgt teilauto-
nom, basierend auf den Eingaben des Endnutzers im User Interface, kann
jedoch im Notfall durch den Bediener auf eine manuelle Steuerung umge-
schaltet werden.

Durch die Landeplatzerkennung des Systems kann eine eigenstandige
Klassifizierung moglicher Landeplatze erfolgen. Dazu wird die Oberflache
der Einsatzstelle mittels einer Stereokamera erfasst und eine Bewertung
der Oberflache vorgenommen. Nach Auswahl eines Landeplatzes durch
den Endnutzer erfolgt eine detailliertere dreidimensionale Kartierung des
Landeplatzes wahrend des Landevorgangs.

Nach einer erfolgreichen Landung bringt das FOUNT?2-System das Biora-
dar in den Einsatz. Dabei erfolgt eine Detektion moglicher Atembewegun-
gen in den Trummerstrukturen unter dem UAV mittels Radarantennen,
welche in die FiRe des Landegestells integriert sind. Die Ergebnisse der
Detektion werden dem Bediener im User Interface angezeigt und missen
dann durch diesen interpretiert werden.

Der Endnutzer interagiert wahrend des gesamten Einsatzes Uber das User
Interface mit dem FOUNT2-System. Hieruber konnen u. a. folgende Funk-
tionen des Systems ausgefiihrt werden:

e Luftbilder erstellen,

s Landeplatzsuche in einem vorgegebenen Areal starten,

« Bioradar-Messung an ausgewahlten Landeplatzen durchfuhren.

Die Steuerung des FOUNT?-Systems obliegt dabei dem FOUNT?-Bedie-
ner, welcher als einzige Person an der Einsatzstelle den Zugriff auf alle
Funktionen des Systems hat (Vollzugriff). Neben dem FOUNT2-Bediener
sollen aber auch ausgewahlte Fuhrungskrafte der Feuerwehr bzw. des
Technischen Hilfswerks, wie z. B. die Fuhrungsunterstitzung sowie die
Einsatzabschnittsleitungen Orten/Retten und Sichern, auf die generierten
Informationen zugreifen kénnen. Diese kénnen dem System jedoch keine

Assoziierter Projektpariner

Folgende assoziierte Partner unterstiitzen das Projektkonsortium mit ihren
Erfahrungen und Expertisen:

= Institut far Notfallmedizin (IfN) der
Pd NSTITUT Berufsfeuerwehr Koln

FUR NOTFALL
MEDIZIN DER
BERUFSFEUERWEHR

KON

Deutscher Rettungshundeverein DRVe.V,,
Waldminchen

Feuerwehr und Katastrophenschutz
Stadt Mannheim

.—.mo_..:_mnsmm @ mc:%mm:ﬂm_:mosam%mm:m_asm%
Hilfswerk (THW), Bonn
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Anfahrt

Mit offentlichen Verkehrsmitteln
Von Mannheim Hbf:
e S-Bahn-Linie S1 bis Mosbach West

Von Heilbronn Hbf:
e S-Bahn-Linie S41 bis Mosbach West

Wenn Sie einen Transfer vom Bahnhof Mosbach West zum Ubungs-
gelande benotigen, kontaktieren Sie uns bitte im Vorfeld der Ubung.

Mit dem Auto
Adresse des Ubungsgelandes: Luttenbachtalstr. 30, 74821 Mosbach
Folgen Sie dort der Beschilderung zu den FOUNT2-Besucherparkplatzen.

Aus Richtung K6In/Mannheim:
e A6 Ausfahrt 33-Sinsheim abfahren;
« links abbiegen auf B 292 in Richtung Sinsheim/Mos-
bach/Neckargmiind/Eberbach;
e auf B 27 auffahren in Richtung AB/Heilbronn/Neckarzimmern;
o Zweite Kreuzung links abbiegen auf Luttenbachtalstralte

Aus Richtung Heilbronn:
e A6 Ausfahrt 37-Neckarsulm, dann B 27 Richtung Neckarelz
e Erste Kreuzung nach Neckarzimmemn rechts abbiegen auf Lutten-
bachtalstralte

Aus Richtung Wiirzburg:
e A81 Ausfahrt 6-Osterburken
e B292/B27 in Richtung Mosbach
« In Mosbach links auf Sulzbacher Weg, nach ca. 3km rechts auf
Hardhoferweg

Karte sieche nachste Seite.

17




NWwipny swiy ad

uj-uq Joid

O AT
|

"UOSNBISNY USAIDNASUOY UBule aimos Bunyjejsuelap Jsp jnepsp usApNp
-04d pun usjuessaisyul ‘usyoiaibjoya usuls sun Yol 8yasunm puagel|yosqy

‘BunBnpap inz yoyuosied suish
Yone yojumeu usuy| im uaya)s uabei reg ‘ssbe | S8p JnepaA usyoijeyul
wnz usuopeuwuoju| usbnyoim aje jeyus Heywweiboid spusbaijion seq

"usuugy
NZ us)ss) uaysyosabziesuig usyeusiey|ess wi usuomunjwalsAg usysyom
-jus alp wn jayaiaqion Bungnziesuig auie ujoy H1 i3p (9Y1) Jysmgeua
“UEJ8D pun ussamunaiusBuisbunpay iny 1ipsu sep jey NZIsIH ‘ue swa)
-8AS-21INNO4 Ssap uoienieag aip unu ysis enay Jeyeqiesbuly ssnjyos
-gepyaloid usyoiaibjops usuie jne usjeigabyoe usbilemal ua.y ul swn
-Hosuoxpalold sap JapsiBypy aip uagey usiyer 1aup usuasbuebiaa usp u|

‘Ulyogw usuepaq yoiziay

S[ewyoou sun aim Jnjom ‘Uapigieb ~Swajshssyayiayoig pun -sbunyey
SAljeAOUL| —JiBYIaYdIg 3)IAiZ" Bunyoewjuueyeg 18p Jajun Jisyssyolg ajinz
3ip Jny Bunyosio4* swweibold sap uswyey wi Bunyossioq pun Bunppg
A0} WnUsjsiuiwsspung Wap UoA 1I3gep piim ;| NNO4 ‘uaJsiznpal nz ayely
-Zjesul3g Jap Bunpiyeyes) aip pun uauaiwndo nz ‘Iepelioig uspsubajul wau
-19 Jw (AVN) ,2191Y8A [euge pauuewun® usuwiouojne|is} sauie zjesuig usp
U2INp ‘UsISHNYIsIBA YoBU BYONS BIp ‘jBI7 Winz 1By zINNO4 peloid seq
"uswILLIoy

-l yoegsoy ul (HYDL) ,usjleH pun uspay 18juaQ Buuel| “ sap spug
-89 wap jne Bungniesy Inz (; 1NNO4) ,uslennyosiap uoa Bunbiag pun
Bunyay aip any waysAssbuniaisiieyo sapuabal4* spialoidsbunyosio sep
swnosuoypalold usjwessb sep usiweN Wwi I yai agiay yoijziay jyoal

‘UaLIsH pun usweq suyseb Jysg

HOMIOA

8l

_EE.mowE-__m;E:aEmfoE%.EESE.BBER%;
-8jun yone aig uspuiy usuonewuou| sispspp

dejsansuado ‘spey / 610z Uiy HL
H2eqso spugiebsbunan) uejdspyejuy ‘g Bunppgqy




Impressum

Herausgeber:

TH Kéln

Institut fiir Rettungsingenieurwesen und Gefahrenabwehr
Betzdorfer Stralbe 2

50679 Kdin

Redaktion:

Cormnelius Dold, Jasmin Blaschke, Sebastian Schmitz, Konrad Barth, Tobias
Gleibs, Prof. Dr. Ompe Aimé Mudimu

Titelbild:

Fotomontage, TH Kaéln, 2016

© TH Kaln, 2019

Das Vorhaben FOUNTZ wird mit Mitteln des Bundesministeriums far Bildung und
Forschung im Rahmen des Programms JForschung fur die zivile Sicherheit” unter
der Bekanntmachung ,Zivile Sicherheit — Innovative Rettungs- und Sicherheitssys-
teme" unter dem Forderkennzeichen 13N14163 gefordert. Die Verantwortung far
den Inhalt dieser Verdffentlichung liegt bei der Redaktion.

2

Kontakt

TH Kéin
Institut fiir Rettungsingenieurwesen und Gefahrenaloy,,

el —m
Betzdorfer Str. 2 ol
50679 Koln

Prof. Dr.-Ing. Ompe Aimé Mudimu
T: +49 221-8275-2206
E: ompe_aime. mudimu@th-koeln.de

Sebastian Schmitz
T: +49 221-8275-2240
E: sebastian.schmitz1@th-koeln.de

Konrad Barth
T: +49 221-8275-2682
E: konrad.barth@th-koeln.de

Jasmin Blaschke
T: +49 221-8275-2185
E: jasmin.blaschke@th-koeln.de

Cornelius Dold
| T: +49 221-8275-2167
E: cornelius.dold@th-koeln.de

, www.th-koeln.del/irg

, www.th-koeln.de/fount2

19



U9} HL
S9DUBIDS Sy 35% L2
Abojouyda] v

TVOA BN

UOBQSOIN ‘UsjloH pun usyey Jejuan Bujures |
6L0Z lunp "9} ‘Bejuuog
Bungnjeay

AINNOA

C &
O

(zLNNO4) usennyasiap uoa Bunbiag pun
Bunyay aip iny waysAssbunuaisijeyon sapuabaill4

mu.c_me_-ﬁ.%
uiey 896~ ~
S h&:-:cmEm:_mI->mum3 —

ujo>A H —



